
画面で行先を選び、あとはついていくだけ、14 インチのタッチスクリーンで行先を案内します、
ショッピングモールの店舗案内、売り場の目的地案内などに。
上部の 21 インチモニターで常時広告コンテンツを再生可能です。

案内ロボットG2
Miramo / ミラモ

Miramo / ミラモ　仕様

製品寸法：500mm*500mm*1000mm
製品重量：55kg
センサー：レーザーレーダ、ディープビジョン、
　　　　：マシンビジョン赤外線センサー、
ディスプレイ：21.5 インチ、1080P 両面ディスプレイ
最大走行速度：1.2 m/s
最大登坂角度：5°以下
最小通過幅：80cm 以上

製品寸法：500mm*500mm*1000mm
製品重量：55kg
センサー：レーザーレーダ、ディープビジョン、
　　　　：マシンビジョン赤外線センサー、
ディスプレイ：21.5 インチ、1080P 両面ディスプレイ
最大走行速度：1.2 m/s
最大登坂角度：5°以下
最小通過幅：80cm 以上

Miramo / ミラモ　仕様

製品寸法：500mm*500mm*1350mm
製品重量：60kg
微細粒子スプレー：噴霧量 0.5-1.5L/h、霧化した粒径 10µm 以下
容量：15L
最大走行速度：0.8m/s
ノズル個数：超微細粒子ノズル 6 個
電池容量：DC 48V 15Ah
定格電力：50W

製品寸法：500mm*500mm*1350mm
製品重量：60kg
微細粒子スプレー：噴霧量 0.5-1.5L/h、霧化した粒径 10µm 以下
容量：15L
最大走行速度：0.8m/s
ノズル個数：超微細粒子ノズル 6 個
電池容量：DC 48V 15Ah
定格電力：50W

電池容量：DC 48V 12Ah
定格電力：40W
ネットワーク環境：Wi-Fi
稼働時間：約 8 時間
待機電流：0.5A 以下
充電時間：約 4 時間
充電方式：自動 / 手動
耐用時間：20000h

電池容量：DC 48V 12Ah
定格電力：40W
ネットワーク環境：Wi-Fi
稼働時間：約 8 時間
待機電流：0.5A 以下
充電時間：約 4 時間
充電方式：自動 / 手動
耐用時間：20000h

ネットワーク環境：Wi-Fi
紫外線ランプ個数：4 セット（合計 8 ランプ）
稼働時間：約 4 時間
待機電流：0.5A 以下
充電時間：約 4 時間
充電方式：自動 / 手動
紫外線照度：＞200µW/cm²（1 メートルで測定した数値）
耐用時間 20000h
   

ネットワーク環境：Wi-Fi
紫外線ランプ個数：4 セット（合計 8 ランプ）
稼働時間：約 4 時間
待機電流：0.5A 以下
充電時間：約 4 時間
充電方式：自動 / 手動
紫外線照度：＞200µW/cm²（1 メートルで測定した数値）
耐用時間 20000h
   

M2はキーンオンの自動搬送ロボットの基盤に自動除菌液噴霧装置とUVC紫外線除菌ランプを装着したロ

ボットになります。効果の高いUVC紫外線除菌ランプとノン結露乾霧式除菌方法で目標地点、目標物を除

菌することができます。様々な環境を 3種類異なるモードで除菌可能。

除菌ロボットM2
Lucor / ルコル

UVCランプ 360°除菌

病院の担当者が除菌液を設置

除菌作業が終了後次の目的地に向かう
目的地到着後、紫外線除菌ランプを
ONにし、自動噴霧装置を起動する

行き先を指定する
（多数同時指定可） ロボットが目的地に自律走行

任務完了後ステーションに
戻り、除菌液を補充します
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